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SCHEDA ATTIVITÀ  

INCARICO DI LAVORO AUTONOMO 

 

Titolo del progetto Sviluppo di un sistema robotico per il miglioramento 

dell'esperienza degli utenti in ambienti di realtà mista 
 

Soggetto proponente Prof. Domenico Prattichizzo 

Obiettivi e finalità L'obiettivo del progetto è sviluppare un sistema avanzato 

di interazione uomo-robot per monitorare e controllare 

l'evoluzione di un compito in ambienti di realtà 

aumentata, ottimizzando l'usabilità e la naturalezza 

dell'interazione in contesti collaborativi 
 

Responsabili delle 

attività di progetto 

Prof. Domenico Prattichizzo 

Durata dell’incarico 30 giorni 
 

Requisiti/competenze 

richieste 
 

1. Laurea Magistrale in  
- Ingegneria Informatica;  
- Ingegneria dell'automazione 

2. Esperienza nello sviluppo di algoritmi per il 
controllo di robot e nella progettazione e 
sviluppo di ambienti virtuali 

3. Buona conoscenza della lingua inglese  
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Descrizione 

dell’attività 

complessiva di 

progetto 

Analizzare la letteratura esistente per comprendere le 

soluzioni attuali che integrano la robotica con la realtà 

virtuale e aumentata, esplorando le tecnologie, le sfide e 

identificando opportunità di miglioramento per futuri 

sviluppi.  

Progettare e sviluppare un sistema innovativo per 

integrare la robotica, ottimizzando l'esperienza utente in 

ambienti di realtà virtuale e aumentata, con potenziali 

applicazioni in settori industriali (ad esempio, catene di 

montaggio), medicali (come interventi chirurgici) e nella 

robotica assistiva per pazienti con mobilità ridotta 
 

 

 

Il Proponente        Il Responsabile del Progetto 

 

 

 

mailto:amministrazione@diism.unisi.it
mailto:didattica@diism.unisi.it
http://www.diism.unisi.it/

		2025-06-03T10:56:58+0200
	IT
	Domenico Prattichizzo


		2025-06-25T11:47:23+0200
	IT
	Annalisa Manganelli




